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Le capteur YDLidar \ww
G2 pour l'oeil MARS
percant du chat a la
chasse

Une intelligence
dans une framboise
nour sadapter a toutes
les situations
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Des pattes affiitéesf »
pour la manipulation
des plantes
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Tout est dans I'approche
avec un déplacement precis
et puissant avec des
moteurs GG asservis en

vitesse par des controleurs
RoboGlaw 2x15A

Une vision peripherique
nour détecter au mieux les
plantes cibles
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